
 
 

 
 



 
Пример вывода параметров в графики 
 

 
 



 
Список поддерживаемых PID’ов. Дальше список идет до 4F и все они не поддерживаются. 
 

 
Оперативные данные. Скорость обновления всех 12 параметров примерно 1 сек. 



 
Первый стоп-кадр (для ошибки P1656) 
 

 
Второй стоп-кадр (для ошибки P0110) 



 
Стоп-кадр в случае отсутствия в памяти ошибок 
 
 


